OTT SVR100 to prosty i bezkontaktowy, radarowy czujnik
predkosci powierzchniowej wody. Urzadzenie zostato zapro-
jektowane do pomiaru przeptywu w otwartych kanatach i rze-
kach, w miejscach, gdzie potrzebny jest ciggty monitoring, za-
réwno podczas powodzi, jak i w okresach wystepowania duzej
kondensacji osadéw zawieszonych.

retencja.

SVR 100

Radarowy czujnik predkosci wody

Czujnik montowany jest na dedykowanym uchwycie umozli-
wiajgcym instalacje nad powierzchnia wody, z dala od przed-
miotéw niesionych przez nurt. Wszystkie dane pomiarowe
oraz serwisowe (np. wibracje, odchylenie od standardowej po-
zycji) dostepne sa za pomocg interfejsu SDI-12, RS-485 lub
Modbus. Urzadzenie jest takze kompatybilne z oprogramowa-
niem OTT Prodis 2, wykorzystywanym w celu kalibracji syste-
mu.

\OTT

HydroMet




Radarowy czujnik predkosci wody

Korzysci Zastosowanie
o Ciagte, bezkontaktowe pomiary predkosci przy niskim, Otwarte kanaty wodne, w tym:
normalnym lub wysokim natezeniu przeptywu o rzeki
o |dentyfikacja wartos$ci pomiarowych, na ktére wptyw e strumienie

miaty ruchy czujnika (np. wiatr, ruch uliczny) przy uzy-
ciu metadanych z wbudowanych czujnikéw wibracji
i odchylenia

e Automatyczne wykrywanie kierunku przeptywu

e Eliminacja lub redukcja zaktécen wywotanych przez
wiatr, opady, wibracje czy zafalowanie dzieki zaawanso- * wyloty / wloty
wanym algorytmom filtrujgcym

e Odporny na zaktécenia wywotane przez ptynace przed- Integracja
mioty lub zanieczyszczenia lub zawiesiny

e kanaty

e kanatyirygacyjne

e kanaty transportu wody technologicznej
e rowy melioracyjne

e Uniwersalny system mocowania czujnika umozliwia e tatwaintegracja z systemami za pomoca interfejsu
szybki montaz na poziomych lub pionowych konstruk- SDI-12, RS-485 lub Modbus, bez koniecznosci posiada-
cjach nia specjalistycznej wiedzy o obstudze urzadzenia

o Niskie zuzycie energii, urzadzenie idealne do zasilania

energia stoneczna

e Kompatybilne z oprogramowaniem OTT Prodis 2, wy-
korzystywanym w celu kalibracji systemu

Zasada dziatania

Dziatanie SVR100 opiera sie na technologii radarowe;j.
Czujnik, ustawiony réwnolegle do kierunku przeptywu
i nachylony wzgledem powierzchni wody, wysyta i od-
biera fale elektromagnetyczne. Jesli powierzchnia wody
jest wzburzona i znajduje sie w ruchu, echo powraca ze
zmieniong czestotliwoscia lub dtugoscia fali (przesunie-
cie dopplerowskie). Na tej podstawie obliczana jest
predkos¢ ptynacej wody.

L S TATE

DANE TECHNICZNE

e Zakres pomiaru: 0,08... 15 m/s o Interfejsy szeregowe: SDI-12, RS- e Zakres obrotu uchwytu: os po-

e Rozdzielczoéé: 0,1 mm/s 232,RS-485 przeczna £90° 0$ podtuzna £15°

e Doktadno$é¢ pomiaru: 0,08 ... 4 e Protokoty: SDI-12, MODBUS e Dtugosc kabla; 10 m
m/s - +2% wartosci zmierzonej, 4 e Zasilanie: 9..27VDC e Waga: 1530 g z uchwytem mon-
... 15m/s - £2,5% wartosci zmie- e Pobér pradu: w trybie aktywnym tazowym, 820 g bez uchwytu
rzonej stand. < 112 mA przy 12 VDC, montazowego

e Kat wigzkiradaru: 12° azymut, maks. pobdér < 250 mA e Temperatura pracy: -40° ... +85°C
24° elewacja e Wymiary: 134,5 x 114,5x 80 mm e Klasaochrony: IP68

e Zasiegwykrywania: 1..50m (dt. x szer. x wys.), bez uchwytu

e Odlegtos¢ odwody:0,5...25m montazowego

e Czestotliwo$¢ radaru: 24 GHz e Materiat: ASA, aluminium, TFM
(pasmo K) PTFE; mocowanie - 1.4301 (V2A)

e-mail: informacja@retencja.pl | tel.: +48 602 529 300
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